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Nota: Para aprobar el parcial se debe realizar 3 puntos con el désarrollo y resultado correcto.
Para estar en condiciones da promoclonar se debe realizar 4 puntos con el desarrollo y resultado correcto.
Justificar los puntos ledricos para que se reconozean como validos,
Ser prolijo y ordenado en el desarrollo de los temas,
Numerar las hojas escritas entregadas e indicar el nombre en cada una.

1) Considerando que existe varias formas para que el elemento de control reaccione ante una serial
de error.

a) Explicar conceptualmente que es un control proporcional realizando los dos graficos
correspondientes a la entrada en funcion del tiempo y el de |a salida en funcion del tiempo.

a? Justifique

[

b) Si en un sistema es necesario corregir el error rapidamente ¢Qué tipo de control utilizari
la respuesta.

¢) Demuestre detalladamente la transferencia de un control proporcional-derivativo. Expresarla en
funcion de su constante de tiempo.

2) Trazar el lugar de raices del siguiente sistema detallando cada paso. Identificar claramente el
lugar donde K es mayor que cero.

LS |

e K.(S +2)
T 52.(S+4)

’

3) Se desea programar un PLC para que responda a la siguiente logica de contro!:

 Para abrir un porton (Motor Q1) debe oprimirse cuatro veces un pulsador (11), el porton«
permanecera abierto hasta que hayan pasado 60 segundos desde que comenzo a
abrirse. Luego se cierra automaticamente. i :

« Indicar con una luz cuando el portén esta abierto e i

e Indicar con una luz cuando el portén esta cerrado
Indicar el tipo de elemento utilizado; normalmente abierto, normalme

o temporizador.

Cronograma
Tra: ][ =1 Tig
R i |

Ta ._io—-T —rL—l—UG—T-*L-J—L

Retardo a la desconexion

Salida Q: se activa con un disparo
en la entrada Trg y permancce
activada hasta que haya expirado

o
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Contador adelante/atras
R lv=1 ‘
'_'1}‘ - a :
Al 1
Descripcion breve ; j
Segun la parameltrizacidn, un IMpulso de entrada incrementa o decrementa un valor de contaje interno. La salida s¢
activa o desacliva cuando se alcanza un umbral configurado. El sentido de contaje puede c‘amblar§e mediante [a
entrada’Dir.

" I Conexion ] Descripcion

]_Enlmda R “‘I—Con una sedal en (a enlra&mﬂeseu, el valor de contaje inlerno v la salida s& ajustan al valor inicial (StartVal) .

4) En el siguiente sistema el controlador es de tipo PI con KP=2 y Ki=4,
a) Demostrar si el sistema es estable o inestable ‘

b) Hallar el error en estado estable para una entrada rampa unitaria

’

Bi(S) 1 80(5) 0
Controlador > =P :
S(S+ 1)

9) Marcar la respuesta correcta en Jas siguientes afirmaciones. Uustifi(;ar.(‘_-'-}Sin_j.ustiﬁ_ca'cié'n
No se considera valida |a respuesta)

Disminuye Aumenta Permanece constante

a) Al agregar un control solo integral, el error en estado

(l

b) Las caracteristicas basicas de |a reéspuesta transitoria de un sist
determinada por:

b1) Por las raices de [a trayectoria directa

b2) Por las raices de I3 planta

b3) Por las raices de G x H

b4) Por las raices de G / (1+GH)

b5) Por los polos de 1+ GH

b6) Ninguna es correcta || v
Ll - :

€) EIPLC, para proteger |as entradas y salidas de su CPU dispone de fu
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